
Brukerhåndbok for Smart
Sammenleggbar Drone med 1800mAh

Batteri og 4K Kamera F3



Spesifikasjoner
- Kamera: 4K HD, 45-graders rotasjon (foran); 1080p (nederst)
- Synsfelt: 110 grader, vidvinkel (foran)
- Drone batteri: 1800mAh
- Fjernkontrollbatteri: 4x AAA (ikke inkludert)
- Flytid: 25min
- Ladetid: ca 2 timer, via USB
- Fjernkontroll avstand: opptil 8 km
- Mål (foldet): 15cm x 8cm x 7cm
- Mål (utfoldet): 33cm x 33cm x 7cm
- Vekt: 850g

1. Rotorblad
2. Rotorblad feste
3. Motor
4. Batteri

5. Drone skrog
6. LED lys
7. Kamera



Skifte av Rotorblader

Skru løs bolten og fjern bladene.
Merk at bladene er merket med
bokstaver, og du må installere i
henhold til bildet, ellers vil ikke
dronen ta av.

Skru løs bolten for å skille de to bladene
og erstatte dem. Bytt ut det skadede
D/B-merkede bladet med det nye
D/B-merket og det skadede A/C-bladet
med det nye A/C-bladet.

Lade dronen
Trykk først på batterilåsen til dronen (1) og fjern batteriene (2). Sett USB-kabelen inn

i USB-porten på en strømforsyning1, og koble den andre siden til batteriporten. Under lading
lyser dronens røde indikatorlampe, og det grønne lyset blinker. Når batteriet er fulladet,
slukker den røde indikatorlampen, og den grønne indikatorlampen vil fortsette å lyse, noe
som indikerer at batteriet er ladet

1. Strømforsyningen skal ha maksimal effekt på 5V, 2A, og den kan være:
a) Bærbar datamaskin
b) Stasjonær datamaskin
c) Bærbar strømkilde
d) USB strømadapter
e) USB strømuttak



Kontrollerkomponenter og batteri-installasjon

1. Øyeblikkelig start/landing
2. Kompasskalibrering (langt trykk

i 3 s)
3. Strømbryteren
4. Venstre joystick
5. Strømindikator
6. Finjustering (hold)/hastighetsgir

7. Nødknapper (hold inne
samtidig)

8. Foto/video (langt trykk)
9. Høyre joystick
10.GPS-bryter
11. Hodefri modus
12.Umiddelbar retur

For å sette inn batteriene, trykk på batteridekselknappen og fjern den. Installer de
nye AAA-batteriene i henhold til polaritetsinstruksjonene på batteriholderen.



4DRC PRO-appen
For å laste ned 4DRC Pro-appen for enheten din, gå til Google Play Store for

Android eller App Store for iOS-systemet, finn og last ned appen og installer den.
Eller skann den tilsvarende QR-koden nedenfor.

For å koble til dronen, må du først slå den på. Gå deretter til innstillinger for
trådløst nettverk på enheten din, finn "4DRC-4K-GPS *****", og koble den til.
Åpne 4DRC Pro-appen på enheten din, og gå inn i kontrollgrensesnittet. Kontrollene
er:

1.     Avstandsinformasjon
2.     Umiddelbar retur
3.     Låser opp
4.     Umiddelbar retur
5.     Start/landing
6.     Retur
7.     Flere funksjoner
8.     GPS-satellitt
9.     Flytilstand (tilkoblingsstatus)
10. WiFi-signal
11. Batterinivå
12. Flere innstillinger
13. Foto/video-bryter
14. Lukker
15. Medie bibliotek
16. Flyopptaker
17. Zoom
18. Filter

19.Linsebryter
20.Legg til musikk
21.Fotografer for hånd
22.Låser opp
23. Invert kamera
24.3D
25.Multi-place flygning
26.Følg
27.Sirkelflygning
28.Finn drone
29.Fartsgir
30.Linsebryter
31.Flyhøyde
32. Informasjon om avstand
33.Begynner modus
34.Av/På
35.Lagre





Flyforberedelse
Slå på dronen og sett den på det horisontale stedet for automatisk

frekvensmating. De fremre hvite og bakre røde indikatorlysene vil begynne å blinke
og batteriindikatoren vil være på. Koble dronen til enheten din via WiFi-tilkobling og
åpne appen. Slå på fjernkontrollen og indikatorlampen vil lyse. Skyv gasspaken
maksimalt opp og maksimum ned for å matche frekvensen. Når det er matchet, vil
UAV-lyset slutte å blinke og forbli på.
 

Skyv venstre og høyre joystick til nedre venstre hjørne og den hvite og røde
indikatoren på dronen vil begynne å blinke. Når disse indikatorene forblir på, betyr
det at den horisontale kalibreringen er fullført og fjernkontrollen vil også pipe for
bekreftelse.
 

For den geometriske kalibreringen, trykk lenge på
kompasskalibreringsknappen til de hvite og røde indikatorlysene begynner å blinke.
Roter dronen horisontalt med klokken (midtposisjon på bildet nedenfor) til
kontrolleren piper som indikerer at den horisontale geometriske kalibreringen er
fullført. Roter deretter dronen igjen med klokken med halen oppover til kontrolleren
piper som indikerer at den geometriske kalibreringen er fullført.



Manøvrering

Skyv venstre joystick opp, og
hovedbladhastigheten øker og
dronen stiger. Skyv venstre
joystick ned og dronen senkes
ned.

Skyv venstre joystick til venstre
eller høyre og dronen vil svinge til
venstre eller høyre tilsvarende.

Skyv høyre joystick opp og
dronen flyr fremover. Skyv den
høyre joysticken ned og dronen
vil fly bakover.

Skyv høyre joystick til venstre
eller høyre og dronen vil fly til
venstre eller høyre tilsvarende.

Trykk på Umiddelbar retur-knappen på kontrolleren og dronen vil komme tilbake til
startposisjonen og lande sakte. Hvis det er noen hindringer, trykk på Umiddelbar
retur-knappen igjen for å slå av funksjonen, og fly dronen manuelt for å unngå hindringene,
og trykk deretter på Umiddelbar retur-knappen.


